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SAPR e sensori utilizzati 

Sensore Passivo
eBee

Caratteristiche:

Autonomia 40’

Peso al decollo 750 gr

Missione: 

Fotogrammetria



Sensore Passivo

Sensore attivo
Ottocottero

Caratteristiche:

Autonomia 20’

Peso al decollo 15 kg

Missione:

Acquisizione dati LiDAR
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SAPR e sensori utilizzati 
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Acquisizione immagini Lavoro in campo

Esempio:

Quota di volo 140 m sopra la 

superficie terrestre 

Risoluzione a terra di 4 cm

Focale 3.3

Sovrapposizione fotogrammi 

sulla striscia 75% (overlap)

Sovrapposizione fotogrammi tra 

le strisciate 65% (sidelap)

Durata volo 31 minuti

Superficie coperta 

74.4 ha
Superficie coperta dal volo 23.1 

km

Velocità di volo 10 m/s  
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Acquisizione immagini Lavoro in campo

Model generation

Allineamento foto



W
o

rk
fl

o
w

e
B

e
e

Acquisizione immagini Lavoro in campo

Model generation

Generazione

nuvola densa
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Acquisizione immagini Lavoro in campo

Model generation
Generazione ortofoto
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Correzione differenziale del GPS a terra 
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i Modelli digitali della Superficie Terrestre per via fotogrammetrica

Modelli digitali della Superficie Terrestre Nuvole di Punti LiDAR

Ortofoto ad altissima risoluzione
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Facilità di volo

Densità punti a terra

Superficie coperta dal 
volo

Generazione DSM –
Top Canopy

Generazione DTM 

Generazione modello 
digitale delle chiome in 
autonomia



Esempio di operatività
Vivi

Morti in piedi

Ceppaie

Fuori ads

Morto a terra
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Modello di spazializzazione
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Bisogna salire molto in alto, per vedere molto lontano.
(cit. Constantin Brâncuşi)
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